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Kumanda Baglanti Semasi

Figure 4-20 Default terminal functions
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Thermistar disabled by USA defaults.




Figure 5-1 SM-Keypad

Upper display EEEH
Lower display EEEEBEE

Mode (black) button

Control buttons
User defined Rev (blue) button
Stopfreset (red) button
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Errin Olun:

= Sirixi Enable girgi agik olsun dermminal 31)
Ener Vierneden | Run smyajlmn olmad gindan

nce . Motorba:gh_ )

= Tako baghiEger Kullarlyor is=)

= EnkoderhaghiEger Kullaniwor isel

. SE 14 pararntresini L2 yapiniz.
e . |*  Sdrdch Ekraninda ‘ink’ gdreceksiniz.
Sirliciye Enerfi |« Eger rotar terrnistarini baglamadry saniz sirici “th hatas) verir bu durumdayatermingl 8 ile 111 kisadevre

Werin Edinveya? 15 parametresini ™olt” olarak ayarayinveresete basin,
Gifniz
Motor Plaka =  Pr&.09 : Ammatir Gerilirni (V)

Pra.07 : Motor Anma Alarmi (4)

degerlerin girin | = Pr5.08: Motor base Him  fpr)
= Pr&70: Uvanma Akirm (&)

= Pr&73: Wyvamma Gerilimi V)

Artirnsa Erkoder Kurulummu
Girniz
= Pri3s8 = Ab{0): Arbrasd Enkader

& Enkoder hesleme gerilimini nominal deg erinin zerinde set etmek enkoder's zarar verebilir,

= Praae =gy, 8 (1), 189 (2 or 244 (3 Enkoder beslerme geilim

Motor Geri : " ‘zerinde i o
Bederme Eger enkoder beslmesi Sholt izerinde ise Pr 3.39°u0iafir)yapiniz.
Pararretraleri
= Pr3.3 : Enkoder pulse savia
*  Pr3.39 Enkoder sonlandirmadireng aan
0= AA B-BV, 2220 sonlandirma direnglen devre disi
1= A2\ B-B\, sonlandirma dirergleri devrede | 2220 sonlandirma direngleri devre disi
2=p-A0 B-BL Z-20 sonlandirma direngleri devrede
Takometre Ayarlan
Giriniz
= Pr351:Tako gerilimi 1000 devir igin (/01000 rpr)
= Pr353: Tako girk Maodu
Ginniz
Waksimum Hia Fr1.06 : M aksirum motor bz {rprm)

= Pr5.64 = On B er Uyarmazayfiatmas gerekivor ise

Giriniz Uarrma Zay flatra Avarlan

*  Pr5.69 = En digik Uyarma akirm % olarsk

*  Pr5.59 = Back Ent Degeri (armatir gerilim Degerinin 20 dtin giriniz!1)

Hezlanmave Giriniz.

Yavakara Deferl s Pr211: Hizlanma zamar sh olarak
= Pr 221 :¥araslama zaman shoolarsk

Uyarrra Kontrdlin Uyarm ayr Devreye al ve Kaydet..

devneye din = Pr&.J7 = 0nvyapinve uyarma kontrolind devreye alin Hizlanma zaman sn alarak

Kayit Edin 0.00=Save yapin ve Reset(Kirmizi Tuga) basin..
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